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Kepaliaro: Lovaprioeig-Opro-Lovéyeia

OEMA A

Al. TIote pa ovvaptnon f ovopdletor yvnoimg @Oivovea ¢’ £va didotnua A tov
nediov oplopov g ;
Movaoeg 7
A2. TT6te pa cvvaptnon f pe medio optopov o chivoro A ovopdleTon 6VVENS ;
Movaoeg 8
A3. Epotmoeic Zmotov-Addovg:

o) Mo cuvaptnon f pe nedio optopov 1o A AépE 0Tt TopoLGIAlEL TOTIKG PéYLETO GTO
X, € A ,otav f(x) = F(X,) o kG0e x oe pa mepoyn Tov X, .
B) Ot molvmvupkéc GUVAPTAOELG EIVOL CUVEYEIC.

YAV lim £(x) = Iy xa lim g(x) =1, , émov /,, I, € R 16t
gt MG g00) =+,

8) Av lim F(x) =/, xa émov I, e R tote
I lim(xf(x)) = x -,

€) 'Eva onpeio M(X,y) Tov emmédon tov afdvmv avijKeL 6TNV YPOEIKN TapdoTtoo) g f,
uovo otav f(x) =y

Movéoec 10
OEMA B
2
Aiveton n ovvaptnon f(x) = Xta.
X -2
B1. Na Bpeite to medio opiopod g f. Movaoeg 5
B2. Av 10 onueio A(3,5) avinkel avijkel 6TV YPOQIKN TaPAcTaoT TG f va fpeite
0V T TOV O . Movaoeg 7
B3.Tw o = -4,

a) Na Bpeite ta onueio Toung g ypagikng mapactacng g f e tovg afovec. Movaoeg 10

B) Na vroloyicete 10 |in’21 f(x) . Movadec 5



OEMA I

I'l. No vrtoroyioete ta mapokdat® Oplo. :
3
x’ -1

o) lim— Movadsg 8

x>l x¥° — X
2

B) lim XZ—XZ : Movadsg 7
x>-1  x° -1

0) |imM : Movadeg 10
x->5 x —§

2
d) Iimx—1 : Movadeg 10

x* +2x -8
I'2. Aivetou 1 ovvaptnon f(x) = X -2
a+3 ,X=2

X £ 2

Noa Bpeite v T Tov o ®ote 1) cvvaptnon fva eivar cuveyg oto X, = 2 .

Movaoeg 15

KAAH EINITYXIA




